Таблица исходных данных для курсового проекта по СУЭП (заочники) 
	Вариант
	Тип двигателя
	Pн, кВт
	Uн, В
	Iн, А
	nн, об\мин
	Rян, Ом
	J, кг·м2
	число полюсов, 2p

	1
	Д808
	24
	220
	120
	630
	0,21
	2
	4

	2
	Д810
	35
	220
	150
	600
	0,14
	3,65
	4

	3
	Д812
	45
	440
	92
	570
	0,1
	7
	4

	4
	Д814
	66
	440
	138
	560
	0,052
	10,2
	4

	5
	Д22
	5,6
	440
	16
	1550
	1,69
	0,15
	2

	6
	Д32
	12,6
	440
	32
	1240
	0,53
	0,425
	2

	7
	Д806
	23
	440
	55
	1060
	0,2
	1
	2

	8
	Д816
	85
	440
	175
	540
	0,035
	16,3
	4

	9
	Д818
	100
	440
	205
	470
	0,026
	27,5
	4

	10
	П91
	25
	220
	136
	750
	0,102
	5,9
	4

	11
	П22
	1
	220
	5,9
	1500
	4,17
	0,052
	2

	12
	П31
	0,45
	220
	2,9
	750
	9,48
	0,09
	2

	13
	П31
	0,7
	220
	4,25
	1000
	5,45
	0,09
	2

	14
	П31
	1,5
	220
	8,7
	1500
	2,455
	0,09
	2

	15
	П31
	3,2
	220
	17,5
	3000
	0,642
	0,116
	2

	16
	П32
	0,7
	220
	4,2
	750
	4,98
	0,116
	2

	17
	П32
	1
	220
	5,7
	1000
	3,17
	0,116
	2

	18
	П32
	2,2
	220
	12
	1500
	1,205
	0,116
	2

	19
	П31
	32
	220
	160
	3000
	0,642
	0,116
	2

	20
	П32
	7
	220
	40
	750
	4,98
	0,116
	2

	21
	П32
	10
	220
	55
	1000
	3,17
	0,116
	2

	22
	П32
	22
	220
	14
	1500
	1,205
	0,116
	2


Принять для всех вариантов:
1. Постоянная времени преобразователя Тп=0,01 с;
2. Время чистого запаздывания тиристорного преобразователя τ=0,0033 с.
Примечание: Постоянную времени якорной цепи рассчитывать с точностью до одной сотой доли секунды, механическую постоянную времени – до одной десятой доли секунды, коэффициент короткого замыкания якорной цепи – до целого значения.
В курсовой работе необходимо сделать следующие пункты:
1 Определить параметры структурной схемы двигателя и электропривода
2 Составить структурную схему
3 Настройка КРТ по правилу технического оптимума
4 Настройка КРС по правилу симметричного оптимума
5 Исследование КРТ на ЭВМ. (показатели качества, ЛАЧХ, ЛФЧХ)
6 Исследование КРС на ЭВМ (показатели качества, ЛАЧХ, ЛФЧХ).
7 Настройка КРТ на ЭВМ (показатели качества, ЛАЧХ, ЛФЧХ).
8 Настройка КРС на ЭВМ (показатели качества, ЛАЧХ, ЛФЧХ).
9 Построение и анализ переходных процессов в исходной схеме. 
10 Исследование наброса нагрузки.
11 Построение механических характеристик двигателя и замкнутой системы.
