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1. Содержание задания:

1.1.Краткое введение о применении электроприводов с асинхронными двигателями в системах электроснабжения.
1.2. Составить схему прямого подключения к сети асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором с использованием электрических аппаратов.
1.3. Изобразить схемы замещения асинхронного двигателя для рабочего и пускового режимов с указанием их параметров.
1.4. Определить величину номинального, максимального и пускового момента. 
1.5. Определить ток и коэффициент мощности двигателя при пуске в ход.
1.6. Построить рабочие характеристики асинхронного двигателя (=f(Р2) и cosφ=f(Р2) по данным табл. 2.1 [3] и дать их краткое объяснение.
1.7. Построить приближенно (по пяти точкам) реальную механическую характеристику двигателя (рис. 3.1) [3] при номинальном и пониженном напряжении по данным табл. 3.1 [3]. Объяснить их различие. Сделать обоснованный вывод о возможности (невозможности) пуска двигателя при пониженном напряжении.
2. Исходные данные для расчета характеристик АД с указанием групп и № вариантов
Соединение фаз обмотки статора – Y/(; номинальное напряжение и частота сети: Uн=380/220 В,  f= 50 Гц;  2p – число  полюсов (последняя цифра в обозначении типа АД).
Э-31
	№ вар
	Тип АД
	Степень снижения напряжения (U%
	Кратность момента сопротивления рабочей машины при пуске mрм

	1
	4А71В2
	10
	1

	2
	4А80А2
	15
	0,9

	3
	4А80В2
	5
	0,8

	4
	4А90L2
	10
	0,7

	5
	4А100S2
	15
	0,6

	6
	4A100L2
	20
	1

	7
	4A112M2
	25
	0,9

	8
	4A132M2
	5
	0,8

	9
	4А160S2
	10
	0,7

	10
	4А160M2
	15
	0,6

	11
	4А180S2
	20
	1

	12
	4А180M2
	25
	0,9

	13
	4А200M2
	5
	0,8

	14
	4A200L2
	10
	0,7

	15
	4А225M2
	15
	0,6

	16
	4А250S2
	20
	1

	17
	4А280S2
	25
	0,9

	19
	4А280M2
	5
	0,8

	20
	4А250M8
	10
	0,7

	21
	4А280S8
	15
	0,6

	22
	4А280M8
	20
	1

	23
	4А315S8
	25
	0,9

	24
	4А315M8
	20
	0,8

	25
	4А355S8
	25
	0,7


Э-32
	№ вар
	Тип АД
	Степень снижения напряжения (U%
	Кратность момента сопротивления рабочей машины при пуске mрм

	1
	4А80А4
	15
	1

	2
	4А80В4
	20
	0,9

	3
	4А90L4
	25
	0,8

	4
	4А100S4
	10
	0,7

	5
	4A100L4
	15
	0,6

	6
	4A112M4
	5
	1

	7
	4A132S4
	10
	0,9

	8
	4А160S4
	15
	0,8

	9
	4А160M4
	20
	0,7

	10
	4А180S4
	25
	0,6

	11
	4А180M4
	5
	1

	12
	4А200M4
	10
	0,9

	13
	4A200L4
	15
	0,8

	14
	4А225M4
	20
	0,7

	15
	4А250S4
	25
	0,6

	16
	4А250M4
	5
	1

	17
	4А280S4
	10
	0,9

	19
	4А280M4
	15
	0,8

	20
	4А90LB8
	20
	0,7

	21
	4A100L8
	25
	0,6

	22
	4A112MA8
	5
	1

	23
	4A112MB8
	10
	0,9

	24
	4A132S8
	15
	0,8

	25
	4A132M8
	20
	0,7

	26
	4А160S8
	25
	0,6


Эа-34
	№ вар
	Тип АД
	Степень снижения напряжения (U%
	Кратность момента сопротивления рабочей машины при пуске mрм

	1
	4А80В6
	15
	1

	2
	4А90L6
	20
	0,9

	3
	4A100L6
	25
	0,8

	4
	4A112MA6
	10
	0,7

	5
	4A112MB6
	15
	0,6

	6
	4A132S6
	5
	1

	7
	4A132M6
	10
	0,9

	8
	4А160S6
	15
	0,8

	9
	4А160M6
	20
	0,7

	10
	4А180S4
	25
	0,6

	11
	4А180M6
	5
	1

	12
	4А200M6
	10
	0,9

	13
	4A200L6
	15
	0,8

	14
	4А225M6
	20
	0,7

	15
	4А250S6
	25
	0,6

	16
	4А250M6
	5
	1

	17
	4А280S6
	10
	0,9

	19
	4А280M6
	15
	0,8

	20
	4А315 S6
	20
	0,7

	21
	4А160M8
	25
	0,6

	22
	4А180M8
	5
	1

	23
	4А200M8
	10
	0,9

	24
	4A200L8
	15
	0,8

	25
	4А225M8
	20
	0,7

	26
	4А250S8
	25
	0,6


3. Методические указания по выполнению работы.

3.1. Перед выполнением работы необходимо повторить соответствующие разделы учебника [1, 2]. 

3.2. При построении механических характеристик двигателя M=f(s) при номинальном и пониженном напряжении принять для минимального момента smin≈0,8/
При расчете режима пониженного напряжения учесть, что при неизменном скольжении электромагнитный момент прямо пропорционален квадрату относительного значения напряжения.
3.3. По каждому пункту РГЗ давать теоретическое обоснование, приводить необходимые схемы и диаграммы.

3.4. В решениях вначале привести расчетные формулы, а затем подставлять численные значения величин, указывая размерность полученного результата.
4. Требования по оформлению РГР.

Расчетно-графическая работа (РГР) должна иметь следующую структуру: исходные данные, расчетная и графическая часть, список использованной литературы. 

В работе приводятся необходимые пояснения по расчету тех или иных величин. Результаты расчета приводятся в следующем виде: сначала формула вписывается в буквенных обозначениях, а затем – с подставленными в нее численными значениями величин, указывая размерность полученного результата. 

Схема обмотки, рисунки, графики выполняются с помощью программных средств или чертежных инструментов («от руки» – не допускается) на белой или миллиметровой бумаге: по ходу текста, в виде вставок или вклеек. Диаграммы, графики необходимо выполнять с соблюдением масштабных соотношений.
Работа должна быть напечатана или написана «от руки» чернилами на листах белой бумаги формата A4, сброшюрована и снабжена титульным листом. 
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