Исходные данные:
Номинальный вращающий момент:  
Рабочая температура T°=100 °C.
Порядок расчета:
1. Соотношение главных размеров: “Длина/ Диаметр” ротора:  λ =0,5 
2. Число фаз обмотки статора: m=3
3. Число зубцов на статоре : 
4. Число полюсов поля якоря: 
   Число полюсов поля возбуждения обмотки статора: 
5. Число зубцов на роторе: 
6. Обмоточный коэффициент: 0.95

;   


7. Относительная длина полюсных дуг зубцов статора:   
8. Линейная токовая нагрузка:  А=14000 А/м 
9. Индукция в зазоре:  
10. Диаметр расточки статора:    м 
11. Осевая длина пакета с учётом толщины нажимных листов:
 мм
12. Осевая длина ротора:   мм
13. Ширина полюсных наконечников статора:   мм 
14. Плотность тока (предварительно): 
15. Коэффициент насыщения: 
16. Площадь меди обмоточных проводов:  
17. Коэффициент заполнения паза медью сосредоточенных катушек, отдельно намотанных на оправке и вставленных затем в пазы (предварительно): 
18. Припуск на сборку магнитопровода: ξ =0,2  мм 
19. Диаметр и площадь поперечного сечения провода без изоляции (провод ПНЭТ-имид, из табл. П.5): 
20. Диаметр изолированного провода:  
21. Площадь, занятая проводами обмотки в пазу:  
22. Число витков катушек на одном зубце:  
23. Ток катушек, расположенных на одном зубце: 
24. МДС катушек одного зубца: 
25. Общая толщина изоляции: 
26. Высота полюсного наконечника:  
27. Ширина зубца статора:
28. Коэффициенты квадратного уравнения  для определения высоты паза: 
   свободный член:  
   линейный коэффициент:

   квадратичный коэффициент: 
29. Высота паза статора: =
30. Радиальный размер спинки статора: 
31. Наружный диаметр статора: 


32. Радиус закругления лобовых частей катушек (средний):

33. Средняя длина витка:  
34. Активное сопротивление одной катушки при 20°C:

35. Активное сопротивление фазы при 20°C: 
36. Активное сопротивление фазы обмотки при рабочей температуре:

37. Воздушный зазор: 
38. Диаметр ротора: 
39. Ширина зубца ротора: 
40. Высота зубца ротора: 
41. Номинальный ток: 
42. Электрические потери в обмотке якоря при действующем значении тока, равном номинальному: 

43. Момент инерции ротора с учётом возможного его увеличения под влиянием подвижных масс привода:
, где 
44. Частота приемистости при идеальном холостом ходе:

45. Наибольшая частота перемагничивания стали магнитопровода статора:                


46. Масса спинки (ярма) магнитопровода статора:

47. Потери в спинке (ярме) статора:

48. Масса зубцов статора: 
49. Масса полюсных наконечников: 
50. Магнитные потери в зубцах статора: 
51. Магнитные потери в полюсных наконечниках статора:

52. Масса зубцов ротора: 
53. Магнитные потери в роторе: 
54. Число витков фазы: 
55. Амплитуда индуктивности фазы: 
56. Постоянная времени фазы: 
57. Машинная постоянная (Арнольда), расчёт через электрические параметры: 

58. Машинная постоянная (Арнольда), расчёт через механические параметры:

59. Масса меди обмоточных проводов:




[bookmark: _GoBack]60. Общая масса ферромагнитных материалов статора и ротора:

61. Общая масса активных частей: 
